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Additional safet

instructions

DANGER

System can automatically restart (Solar) - the appropiate safety pre-
cautions should be taken. See page 19

4

Technical changes without notice / Techn. Anderungen vorbehalten / Modifications techniques réservées sans préavis / 5930




Franklin Electric

Control modes and necessary sensor technologies

Process Control Flow meter Pressure Level PT100 sensor & | Flow switch
reference reference sensor sensor Drive slot card (digital)
Q - Flow No (Optional) mandatory
P mandatory mandatory
H mandatory mandatory
P - pressure No (Optional) Yes* mandatory
Q mandatory mandatory
H mandatory mandatory
H - level No (Optional) Yes* mandatory
Q mandatory mandatory
P mandatory mandatory
(APEETED No Yes** No No Optional No
(AI)
Manual Mode |No Yes*
Solar No Yes* mandatory

*please consult Franklin Electric
** need to be evaluated to PLC

Battery Installation Procedure IP66
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Connections 6" / 8" HES Standard System

Standard I/0

Terminal Signal
+10 Vref  |Reference output

Analogue input,
2 |AI+ voltage or current Control Reference:
Analogue input (Connection depending
8 At comm%n P on settings)

Al1, Terminals 2(+), 3(GND)
Default setting [V]

Analogue input,
4 |A2+ voltage or current

- Process Reference:
Analogue input

Al2, Terminals 4(+), 5(GND)
Default setting [mA]

Analogue output,

18 |AOT+ voltage or current

Analogue output
19 |AO-/GND common

30 [+24Vin 24V aux. input voltage
A |RS485 Serial bus, negative
B |RS485 Serial bus, positive

* Can be isolated from ground, see chapter 5.1.6.

Fig. 1: Input/Output Terminals

Form Relays
standard 1/O Y
From term.@From term. Terminal
#6 #13
21 RO1/1

i i 7 Relay output 1
i RUN “---9 22 |RO12 Operation: ~ RO1, Terminals 22(+24V), 23
(e » 23 |rRoB | —

5 |Al2- common

6 |24V out 24V aux. voltage

7 |GND 1/0 ground

8 |DI1 Digital input 1 Start/Stop: DI1, Terminals 6(+24V), 8(DI1)
9 |DI2 Digital input 2 External Fault: DI2, Terminals 6(+24V), 9(DI2)
10 |DI3 Digital input 3 Manual Operation: DI3, Terminals 6(+24V), 10(DI3)
11 |CM Common for DI1 - DI6*

12 |24V out 24V aux. voltage

13 |GND 1/0 ground

14 |DI4 Digital input 4 Set Point - : Dl4, Terminals 6(+24V), 14(DI4)
15 |DI5 Digital input 5 Set Point + : D15, Terminals 6(+24V), 15(DI5)
16 |DI6 Digital input 6 Reset: D16, Terminals 6(+24V), 16(DI6)
17 |CM Common for DI1 - DI6*

Signal

2- wire Sensor

- Supply + 24V (Terminal 6)
- Common - —— Al+ (Terminal 2/4*)

I:AI - (Terminal 3/5%)

Common(Terminal 7)

3- wire Sensor

i~ Supply + 24V (Terminal 6)

0/4- 20mA —— Al+ (Terminal 2/4*)

Common - —[Common(TerminaI 7)
Al- (Terminal 3/5*)

4- wire Sensor

 Supply + 24V (Terminal 6)
Common Common(Terminal 7)
0/4- 20mA+ —— Al + (Terminal 2/4*%)
0/4- 20mA - — Al- (Terminal 3/5%)

Fig. 1.1 : Sensor connection
* depending on Reference

24 RO2/1
25 RO2/2

Relay output 2
7 Warning/Fault:  RO2, Terminals 25(+24V), 24
26 RO2/3 —

Fig. 2: Relais Output Connection

P21

IP66

Fig. 4: Digital Input Selection
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6" HES Solar System

| REDUCING BUSH
25mm (1)

IP 66 HES |

G Drive Solar B

STANDARD

PIPE TEE ‘_
= ‘ )
| ow—t) Chle |

SO

DC Power
Solar PV Array

CUT PADDLE TO CLEAR THE
| PIPE BY A MINIMUM OF 4mm
ALL ROUND

Heat Sink Flow Switch |
(required for operation): 226 019 101

S
D

|
! |
! |
! |
! |
! |
| Derating |
: 40°C -100% | I Control
DC Disconnect Switch
| 50°C - 75% : optional part A “Fullt [V . 4
-
I 60°C - 50% N " === m= === " A
L e e — - — — ~ 3 -
~~\',‘—-___-—‘—"
Pump/Motor E
— Control
F “Swnch" \ 4
Empty’ - b
s = - - 7
N N - -
~ 3 -
H ~ -

Alternate AC - - =
Power (Optional)

2 Level Control Switch Operation
optional parts: 308 170 209

Connections 6" HES Solar System

Standard I/O
Terminal Signal
1 |+10 Vref |Reference output

Analogue input,
2 |AIT+ voltage or current

s [ [femeion

4 |me e o cument

5 |Al2- ?g;l;%l:]e input

6 |24V out 24V aux. voltage

7 |GND 1/0 ground

8 |DI Digital input 1 Start/Stop: DI1, Terminals 6(+24V), 8(DI1)
9 |DI2 Digital input 2 Flow Switch: DI2, Terminals 6(+24V), 9(DI2)
10 |DI3 Digital input 3 Manual Operation: DI3, Terminals 6(+24V), 10(DI3)
11 |CM Common for DI1 - DI6*

12 |24V out 24V aux. voltage

13 |GND 1/0 ground

14 |DI4 Digital input 4 Control Switch ,,Empty* Dl4, Terminals 6(+24V), 14(D14)
15 |DI5 Digital input 5 Control Switch ,,Full“ DI5, Terminals 6(+24V), 15(DI5)
16 |DI6 Digital input 6 Reset: DI6, Terminals 6(+24V), 16(DI6)
17 |CM Common for DI1 - DI6*

18 |A01+ Analogue output,

voltage or current

Analogue output
19 |AO-/GND common

30 [+24Vin 24V aux. input voltage

A |RS485 Serial bus, negative
B [RS485 Serial bus, positive

* Can be isolated from ground, see chapter 5.1.6.

Fig. 5: Input/Output Terminals
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Connections Motor and Option cards

Color code FE Motor Short Lead:
\Y U - brown
W V - grey

W - black

°l Color code FE PT100 Lead:
o
o 1 2 3
o
o 1 - black
o
o 2 - blue
o
o 3 - brown
Fig. 7: PT100 card (left slot) Fig. 8: PT100 connection

E_ Jumper X2 o |-
= o= O ™
O -li:-m QO ||
Ol E B !El Ol»
Ofe ! Bl m
ol & 2k EII;EI Ol
O = ! =|l|E| Ol
o ' E.II [ O~
O |=| é‘ ] QO |
ol it ol
o] £ =
L1 Jumper X4 32
Fig. 9: OPTB1, 6 DI/DO card Fig. 10: OPT-B4, 1Al/2A0 card

word 1: motor current

word 2: process value

word 3: control value

word 4: PT100 temperature
word 5: motor speed (RPM)
word 6: process reference
word 7: relay output

word 8: output frequency

Bus Connector Jumper Interface Board - Connector

Fig. 11: OPTES, Profibus card (right slot)
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6" HES System Performance Data 400V-50Hz

P Thrust n | L/ n cos @ T TI/T*
400V/50Hz N N N AN N Sy
[kW] | F[kN] [min”] [A] [A] [%] [%] [Nm] [Nm]
4 15,5 3000 8 1 88 0,95 12,9 1
308 010 X16 5,5 15,5 3000 10 1 89 0,95 17,5 1
7,5 15,5 3000 13 1 89,5 0,95 23,8 1
9,3 15,5 3000 18 1 91,5 0,95 29,6 1
308 014 X23
1" 15,5 3000 20 1 92 0,95 35 1
13 15,5 3000 23 1 92,5 0,95 41,5 1
308 014 X38 15 15,5 3000 26 1 92,5 0,95 46,1 1
18,5 15,5 3000 32 1 92 0,95 59 1
22 27,5 3000 39 1 93 0,95 70 1
308 016 X61 26 27,5 3000 46 1 92,5 0,95 82,6 1
30 27,5 3000 54 1 91,5 0,95 95,5 1
308 016 X87 37 27,5 3000 72 1 90 0,95 117,8 1
8" HES System Performance Data 400V-50Hz
P Thrust n 1 L/1x n cos ¢ T T/T*
400V/50Hz N N AN N A o
[kW] | F[kN] [min“] [A] [A] [%] [%] [Nm] [Nm]
45 45 3000 74 1 93,3 0,96 143 1
55 45 3000 91 1 93,3 0,96 175 1
308 014 X01
67 45 3000 112 1 93 0,96 213 1
75 45 3000 128 1 92,5 0,96 239 1
75 45 3000 129 1 93,5 0,95 239 1
83 45 3000 143 1 93,3 0,95 264 1
308 016 X01
93 45 3000 162 1 93 0,95 296 1
100 45 3000 178 1 92,7 0,95 319 1
100 45 3000 176 1 94,2 0,94 319 1
110 45 3000 193 1 94,2 0,94 350 1
308 017 X01
130 45 3000 229 1 94 0,94 413 1
150 45 3000 270 1 93,4 0,94 477 1

Performance data are based on measurements with Franklin Electric original equipment!
*Since this is an integrated system (motor plus electronics) these figures relate to VFD input
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Keypad buttons Overview

Move backward in menu
Exit edit mode
Reset faults with long press

Scroll menu up
Increase value

Move cursor left Move cursor right

Stop button Start button

Scroll menu down
Decrease value

Enter active level/item
Confirm selection

Start-Up-Wizard

Fieldbus Data
(20)

[Nominal Armps ] [Volor Speed |
| 23.0A  [20.0A] 2300rpm | | 15,8
ot Feedback | [PT100 ||| [{=<1=0) Trend Curve

(12)

|=‘—| Basic
(12)

Trend Curve
(4)

rISetPn [Ctrl. Act. ] |Ctrl. Max. ]

@ Help

@ Add to Favorites

10
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Basic Configuration

@ @ Russia
Us A
EU V Min:
OFF Max:

. A
English v

*

During the next steps please
enter System Data.

A
v 2017

S
@ 7.2.
Min: @@ Min: @@

Max: Max:

STOP |, | Not RDY

Please note, a PT100 sensor has
to be used to measure Motor-
Temperature, connected to OPT-
BH, terminals 1, 2 and 3.

Refere to Quick Installation Guide.

Sine filter
du/dt Filter

<>

System Data finished. During the

A
next steps please enter Motor
Nameplate Data. v 1.90 A 8 @
@ Min: 0.26A
Max: 5.20A QO

sToP|(C, | READY

Motor Nameplate Data finished. @

; A
During the next steps please enter @ v 75.0 m3/h @ @

Duty Point Data.
Min: 1.0m%h
Max: 500.0m%h @@

* for other languages please contact Franklin Electric Europa GmbH
** is only shown and selectable if PT100 Option card is installed

11
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Basic Configuration

@@ Min: 100.0mm @@

Max: 1000.0mm

Min: 1.0m See
Max: 1000.0m Fig.12

Max: 1000m

sToP|C | READY

Duty Point Data input finished. 3 { : H
C 10.0 m @ @ During the next steps please enter Q [m /h] Page 13
. @@ Process Data. @ h [m] C @_} Page 14
Min: 0.5m See -
Max: 200.0m Fig.12 [bar] -@—} Page 16

Al2 Reference Page 17
Manual Mode -@—} Page 17
Solar -@—}Page 19

sToP|C | READY

Process Reference has to be

connected to Al2, terminals 4(+) and 5(-).
Control reference 1 has to be connected
to Al1, terminals 2(+) and 3(-).

]
£~

PUMP INSTALL. DEPTH
Min. Water Column
Level Probe Installation Depth

(When Cooling Flow not Sufficient)

Flow Inducer SLEEVE

Fig. 12

12
Technical changes without notice / Techn. Anderungen vorbehalten / Modifications techniques réservées sans préavis / 5930



Franklin Electric

Configuration Q

v 150.0m3h | @ Fieldbus ) @

i A
0...20mA Min: 0.00m3h @) Standard 3 | ()
Voltage Max: 600.0m3h

T

Votage| 4
e B

sToP|(C, | READY

Please note, if Al2 is used as @ @
Voltage input, you have to set DIP- 2..10V | A Fieldbus
Switch AI2 to U. Refere to Quick @ @ @

A - A
Installation Guide. 0..10V v @ Standard C

Please note, an analog level meter
or analog pressure sensor has to
be used as Control Reference 1,
connected to Al1, terminals 2(+)
and 3(-).
A 4 See Fig. 1, 1.1
9
sToP|(C |READY 110
A e
v 73.0 m3h () @
Min: 31.12m3h Q)
Max: 1000.0m3h
stoP|C | READY RUN C READY 1o
After pressing ,OK", Identification Nominal Amps | Amps Motor Speed
without rotation will start. You can @ 23.0A | 20.0A | 2300rpm
stop Identification by pressing red Setpoint Feedback PT100
Stop-Button at any time. Having 50.0m3h | 49.5m3h| 23.7°C
Identification finished, drive is CtriSetPnt  |Ctrl. Act. Ctrl. Max.
ready to start. 0.0[-] 0.0[-] 0.0[]

13
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Configuration Q

Min: 0.1 m
Max: 1000.0 m

T
Current +

If Control Reference Signal

is mA, you have to set. DIP-
Switch Al1 to . Refer to Quick
Installation Guide.

0...20mA
Voltage

See Fig. 3

stor|C | READY 110

After pressing "Ok", Identification Nominal Amps | Amps Motor Speed
without rotating will start. You can 23.0A 20.0A |2300rpm
stop Identification by pressing red @ [Setpoint Feedback PT100

Stop-Button at any time. Having 50.0m3h| 49.5m3h | 23.7°C

Min: 0.1 m

Min: 0.0 m

Identification finished, drive is [CtriSetPnt | Ctrl. Act. Ctrl. Max.
Max: 1000.0 m Max: 1000.0 m ready to start. 10.0m 10.5m| 25.0m
sToP | | READY 110 sToP | | READY 1/0
P[bar] ®
A v 25.0 bar
0..10V v © —
Min: 1.0bar
Current Max: 1000.0bar
A
|
1
|
1
sToP|C | READY 1/0

If Control Reference Signal

is mA, you have to set. DIP- @ @ @

Switch Al1 to I. Refer to Quick 4..20mA A Q@
Installation Guide. v
0...20mA
Voltage
See Fig. 3

sToP|C | READY

sToP| (| READY 110

After pressing "Ok", Identification Nominal Amps | Amps Motor Speed
without rotating will start. You can 23.0A 20.0A | 2300rpm
v 6.0 bar @ @ stop Identification by pressing red @ Setpoint Feedback PT100
. QO] Stop-Button at any time. Having 50.0m3h| 49.5m3h | 23.7°C
Min: 0.5bar Identification finished, drive is CtriSetPnt | Ctrl. Act. | Ctrl. Max.
Max: 100.0bar ready to start. 6.0bar 4.5bar| 25.0bar

14
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Configuration h

°0 Fieldbus { | © o

Standard @

Min: 0.1 m
Max: 1000.0m

Min: 0.1 m
Max: 1000.0 m

Voltage

]
4
\ 4 :

stop|C |READY| | 1/0 |__ ___ > stor|C |READY 110 sToP|C [ReADY /o

Please note, if Al2 is used as
Voltage input, you have to set DIP-
Switch Al2 to U.

Refere to Quick Installation Guide.

See Fig. 3

Please note, a flow meter has to

A
be used as Control Reference,
v 15.00 m 8 @ connected to Al1, terminals 2(+) 150.0 m3h 8 @
. d 3(-).
Min: 0.00m ol ) Min: 1.0 m3h Q0
Max: 40.00m Max: 1000.0 m3h
See Fig. 1, 1.1

sToP|C | READY

If flow meter Signal Reference
is mA, you have to set. DIP-
Switch Al1 to I. Refer to Quick
Installation Guide.

See Fig. 3

RUN | C|READY

After pressing "Ok", Identification Nominal Amps | Amps Motor Speed
without rotating will start. You can 23.0A 20.0A | 2100rpm
31.1m3h (@) @ stop Identification by pressing red @ Setpoint Feedback ~ |PT100
) Stop-Button at any time. Having 15.0m 9.0m 23.5°C
Min: 31.1m3h @@ Identification finished, drive is CtriSetPnt |Ctrl. Act. Ctrl. Max.
Max: 150.0m3h ready to start. 31.1m3h | 45.0m3h | 150.0m3h

15
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Configuration P

16.0 bar

Min: 0.0 bar
Max: 600.0 bar

. A
Fieldbus v @@

Standard @

p [STOP C |READY 10

Please note, if A2 is used as
\Voltage input, you have to set DIP-
Switch Al2 to U.

Refere to Quick Installation Guide.

sToP|C |READY 10

Fieldbus @Q

Standard A @
v

See Fig. 3

2..10V

®
100.0 m3h
0..10V c & @
Min: 1.0 m3h Q)
Max: 1000.0 m3h

Current

Please note, a flow meter has to
be used as Control Reference 1,
© @ connected to Al1, terminals 2(+) @
Min: 0.0 bar and 3().
Max: 40.0 bar
T
See Fig. 1, 1.1 Current

If flow meter Signal Reference
is mA, you have to set. DIP-
Switch Al1 to C. Refer to Quick
Installation Guide.

®
4..20mA C o @

0...20mA

See Fig. 3

After pressing "Ok", Identification
without rotating will start. You can
stop Identification by pressing red
Stop-Button at any time. Having
Identification finished, drive is

dy to start.

A
v 31.1 m3h

Min: 31.1 m3h
Max: 100.0 m3h

16
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e

Fieldbus v

Standard

Fieldbus
Standard N @
\%4

3
@

sToP|C | READY

If Process Reference has to be
connected to Al2, terminals 4
(+) and 5(-).

stor| C | READY

Start/Stop has to be connected to
terminal 6 (24V+) and DI1, terminal 8 or
can be used by keypad (green/red push
buttom).

Output frequency can be modified
during operation by using DI4 (frequency
DOWN) and DI5 (frequency UP)

Configuration Al2 Reference (Al)

RUN | |READY

. . . Nominal Amps | Amps Motor Speed

After pressing "Ok", Identification 23.0A 20.0A | 2300rpm
without rotating will start. You can @ Setpoim' o edbac;( 5100
stop Identification by pressing red 89.0%  88.9% 23.7°C
Stop-Button at any time. Having CuiSetPnt [ Cirl Aot ol Max.
Identification finished, drive is 0.0 [ 0.0[] 0.0 [
ready to start. : : .

4.20mA A @

0..20mA V ®) @

Voltage

sToP|(C, |READY 110

Please note, if Al2 is used as
Voltage input, you have to set DIP-
Switch Al2 to U.

Refere to Quick Installation Guide.

See Fig. 3

Configuration Manual Mode (MM)

sToP| C, | READY

After pressing "Ok", Identification A 8000 HZ
without rotating will start. You can @ v -

stop Identification by pressing red Nominal Amps 20.0A
Stop-Button at any time. Having — 23.0A .
Identification finished, drive is utput frequency PT100 .
ready to start. 89.80Hz 23.7°C

17
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Display Messages

Failure Messages

RUN |C | READY

STOP C READY RUN C READY RUN c READY

Control Reference Signal out of range.
Device is sleeping.

Cause: Identification run has failed Motor temperature critical. Device sleep

imminent.

Motor temperature critical. Device is
Remedy: Check that motor is connected sleeping.
to frequency converter and Run command
will not be removed befor completion of

identification run.

sToP|C | READY sToP|C | READY

Process Reference Signal too low.
Device is sleeping.

Process Reference Set Point not
reached for a period of time. Device is
sleeping.

Process Reference Signal not reached
during a period of time.

Control Reference Signal out of range.

Device is sleeping.

sToP|(C, | READY

Control Reference Signal out of range
for several times.

Level switch Empty and Full have not
plausible switch settings.

Warning Faults

C | READY e) C | READY 110

Next Start-Delay active. Too high Process Refence at low Motorcurrent reached
Please wait, drive will speed for a period of time. Current-Limit. Check Setting and
start automatically. Pump.

18
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Configuration 6" HES Solar (S)

(Attention: The final start-up has to be done under sufficient irradiation condition (800W/m2)!)

During the next steps please enter
Solar Panel Data.

A
v 21 D
. ©Q | ©Q
Min: 10.0V Min: 1
Max: 100.0V ©® Max: 50 ©®

Solar Array data finished. A @
During the next steps please enter . .
v 20:00 Fieldbus
control data. @ © @ (@) @ n 8 @
Min: 00:00 Q0 Min: 09:00 Q0 Standard |,
Max: 20:00 Max: 23:59

Warning: By setting Automatic

Restart to “yes” the motor will start
automatically after sun is coming
back. Please refer QIG for safety
information.

sToP|C | ReaDY

A

One Level Switch
ne Level Switch v
Two Level Switches
No Level Switch

sToP|C | REaDY

One Level Switch

Two Level Switches A
No Level Switch

One Level Switch

Two Level Switches

: A
No Level Switch v

sToP|( | Reapy

The Level Switch (Full) has to be
connected to terminal 6 (24V+)
and DI 5, terminal 15.

Normal Open (NO) %
Normal Open (NO v

Normal Closed (NC) See Fig. 5, page 7

sToP|C | Reapy sToP|C | Reapy

The Level Switch (Full) has
to be connected to terminal 6
(24V+) and DI 5, terminal 15. The
Level Switch (Empty) has to be
connected to terminal 6 (24V+)
and DI 4, terminal 14.

See Fig. 5, page 7

Normal Open (NO)

Normal Closed (NC)

sToP|C | READY

Warning: Without Level
Switch there is risk to
over flood the tank!

A Flow Switch has to be connected Control Data finished. After pressing "Ok", Identification A
to DI 2, terminal 6(24V+) and @ withost rotatiﬂg will start. You can v 100.00 Hz
terminal 9. Refer to Quick @ stop Identification by pressing red @ Nominal Amps Amps
Installation Guide. Stop-Button at any time. Having 23.0A 21.9A
. Identification finished, drive is Motor speed DC- link Voltage
See Fig. 5, page 7 ready to start. 2856 rpm 679V
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Notes
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Notes
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Betriebsarten und notwendige Sensortechnologien

Prozess- Kontroll- | Durchfluss- Druck- Pegel- | PT100 Sensor & Durchfluss-
referenz referenz Sensor Sensor sonde Steckkarte Schalter (Digital)
Q - Menge Nein (Optional) | Erforderlich
P Erforderlich Erforderlich
H Erforderlich Erforderlich
P - Druck Nein (Optional) Ja* Erforderlich
Q Erforderlich Erforderlich
H Erforderlich | Erforderlich
H - Pegel Nein (Optional) Ja* Erforderlich
Q Erforderlich Erforderlich
P Erforderlich | Erforderlich
Konfiguration Al2 . o . . . .
Sollwert (Al) Nein Ja Nein Nein Optional Nein
Stellerbetrieb(SB) |Nein Ja*
Solar Nein Ja* Erforderlich

*Ricksprache mit Franklin Electric
** muss in der Steuer SPS ausgewertet werden

Batterie - Einbauanleitung IP66
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@ Franklin Electric

Anschlussbeschreibung 6" / 8" HES System Standard

Standard E/A 2- Leiter Sensor
Klemme Signal
1 |+10 Vref |Bezugsausgang - Versorgung + 24V (Terminal 6)
2 A+ Analogeingang, . . *
Spannung oder Strom Al1, Klemmen 2(+), 3(GND) -Gemeinsam - —— Al+ (Termmal 2/4 )
Analogeingang Kontrolireferenz: Standardeinstellung [V] i *
3 |Al- Gomainsame Masse (auswahlabhéngig) 9 I:AI - (Terminal 3/5%)
4 |aie Analogeingang, Gemeinsam(Terminal 7)
Spannung oder Strom . Al2, Klemmen 4(+), 5(GND)
" Prozessreferenz: h
5 |Am- Analogeingang, Standardeinstellung [mA]
Gemeinsame Masse
6 |24V out 24V Hilfsspannung .
7 |GND E/A Masse 3- Leiter Sensor
8 |DI1 Digitaleingang 1 Start/Stopp: DI1, Klemmen 6(+24V), 8(DI1)
9 |DI2 Digitaleingang 2 Externer Fehler: DI2, Klemmen 6(+24V), 9(DI2) .~ Versorgung + 24V (Terminal 6)
10 |DI3 Digitaleingang 3 Manueller Betrieb:  |DI3, Klemmen 6(+24V), 10(DI3) 2,_,0/4_ 20mA Al+ (Terminal 2/4*)
1 |lem Gemeins?me Masse fir H
DU- DI Gemeinsam - Gemeinsam (Terminal 7)
12 |24V out 24V Hilfsspannung . !
13 |GND E/A Masse Al- (Terminal 3/5*)
14 |DI4 Digitaleingang 4 Sollwert - : Dl4, Klemmen 6(+24V), 14(D14)
15 |DI5 Digitaleingang 5 Sollwert + : DI5, Klemmen 6(+24V), 15(DI5)
16 [DI6 Digitaleingang 6 Fehlerreset: D16, Klemmen 6(+24V), 16(DI6)
Gemeinsame Masse flir
17 |cM DIt - Dig"

4- Leiter Sensor

Analogausgang,
Spannung oder Strom

Analogausgang,
19 |AO-/GND | Gomeinsame Masse i Versorgung +

18 |AO1+

24V (Terminal 6)

. 24V Hilfseingangss-
30 |+24Vin pannung

A [|RS485 Serieller Bus, negativ
B |RS485 Serieller Bus, positiv
* Kann von der Masse Isoliert werden

Abb. 1: Ein/Ausgangsklemmen Abb. 1.1 : Sensor anschluf

* je nach Referenzsignaltyp
Von q
Standard E/A RlE
Von KI. Klemme
#6
! , 21 |[RO1/

5:-'Gemeinsam - —— Gemeinsam(Terminal 7)
0/4- 20mA+ —— Al + (Terminal 2/4*)
-0/4- 20mA - — Al- (Terminal 3/5%)

7 Relais Ausgang 1
© RUN t----P 22 |RO12 Betrieb: RO1, Klemmen 22(+24V), 23
L-—@ ———————— » 23 |RO13 —
24 RO2/1 Relais Ausgang 2
25 |RO2/2 : Warnung/Fehler: RO2, Klemmen 25(+24V), 24
26 |RO2/3 —

Abb. 2: Relaisausgangsklemmen

P21

All A2

T
\_l S/ S

Abb. 4: Auswahl, Digitale Eingangssignale
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Franklin Electric

6" HES Solar Systembeschreibung

r—— - - - — — — —
Reduzierhilse
| 25mm () 4mm |
IP 66 HES B Mindest-
Drive Solar Standard ‘;__ abstand
DC Strom G | Rohrfitting ’ |
Solarpanele "\3‘ TS
[\””’ \\\\\;\\\\\“‘U}( . ) [
Fluss- % \\!\\\\ WSS
| richtung <=7 |
| Das PADDLE so kiirzen das mind. 4mm |
Abstand zur Rohrwandung besteht!
L — — — — — —_ = — 4

Kuhlkorper Strémungsschalter (notwendig fiir den Betrieb)

optional : 226 019 101

T

|

|
o

I [ | '
: A;x( | | )
I [
| ! i
! |
! |
| Derating |
: 40°C -100% | G Trenper L Niveau-
optiona: schalter
| 50°C - 75% : 308 170 210 A Vol I .
-
| 60°C - 50% | NGRS S S
L - — — — ~ } -
~~\.-'-_-—l——--n-————
Pump/Motor E
! Niveau-
F s“chalufr \J‘C) 7
Leer PRd
ST
~ 1 -
H _ -
Alternative

Stromversorgung(Optional)

2 Niveauschalter Betrieb
optional: 308 170 209 (2 bendtigt)

Technical changes without notice / Techn. Anderungen vorbehalten / Modifications techniques réservées sans préavis / 5930

Anschlussbeschreibung 6" HES System Solar

Standard E/A
Klemme Signal
1 |+10 Vref |Bezugsausgang
Analogeingang,
2 A Spannung oder Strom
3 |AN- Analogelngang,
Gemeinsame Masse
Analogeingang,
4 A2+ Spannung oder Strom
5 |Al- Analogelngang,
Gemeinsame Masse
6 |24V out 24V Hilfsspannung
7 |GND E/A Masse
8 |DI Digitaleingang 1 Start/Stopp: DI1, Klemmen 6(+24V), 8(DI1)
9 |DI2 Digitaleingang 2 Durchfluss- Schalter: D12, Klemmen 6(+24V), 9(DI2)
10 |DI3 Digitaleingang 3 Manueller Betrieb: DI3, Klemmen 6(+24V), 10(DI3)
11 |CM Gemeinsame Masse fiir DI1 - DI6*
12 |24V out 24V Hilfsspannung
13 |GND E/A Masse
14 |DI4 Digitaleingang 4 Niveau Schalter “Leer” Dl4, Klemmen 6(+24V), 14(Dl4)
15 |DI5 Digitaleingang 5 Niveau Schalter “Voll” DI5, Klemmen 6(+24V), 15(DI5)
16 |DI6 Digitaleingang 6 Fehlerreset: DI6, Klemmen 6(+24V), 16(DI6)
17 |CM Gemeinsame Masse fiir DI1 - DI6*
Analogausgang,
18 |AO1+ Spannung oder Strom
19 | AO-/GND Analogausgang,
Gemeinsame Masse
30 |+24Vin 24V Hilfseingangsspannung
A |RS485 Serieller Bus, negativ
B |RS485 Serieller Bus, positiv

* Kann von der Masse Isoliert werden, siehe Kapitel 5.1.6.

Abb. 5: Ein/Ausgangsklemmen
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Franklin Electric

Anschluss des Motors und Einbau von Optionskarten

Farbcode FE Motorkurzkabel:
U - Braun

V - Grau
W - Schwarz

1 2 3 Farbcode FE PT100 Kabel:
1 - Schwarz
o s =EE 2 -Blau
g ?I“IE -’;’E ﬁ | il 3 - Braun
Lll-\'l'l'lj
Abb. 7: PT100- Karte (linker Steckplatz) Abb. 8: PT100- AnschiuB

Jumper X2

_ g:

O | IE“"""BE-- O v

O [ = ﬂ =i O |

O+ =k

[a) 1Y = [ Elg' 8 IS

O | Bem o

g il = ﬂ El:l 8 i
=~ ] =l

O = ] ;l QO [

0 |= = El B= O le

(o) = olz

L Jumper X4

Abb. 9: OPTB1, 6 DI/DO- Karte Abb. 10: OPT-B4, 1Al/2A0 - Karte

Wort 1: Motorstrom

Wort 2: aktueller Prozesswert
Wort 3: aktueller Kontrollwert
Wort 4: PT100- Temperatur
Wort 5: Motordrehzahl

Wort 6: eingestellter Sollwert
Wort 7: Relaisausgang

Wort 8: Ausgangsfrequenz

Bus- Stecker Jumper Interface Board - Stecker

Abb. 11: OPTES5, Profibus- Karte(rechter Steckplatz)
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Franklin Electric

6" HES System- und Leistungsdaten 400V-50Hz

| L1 .
sovsonz |y | PR | A[IAJN | | pen | e

4 15,5 3000 8 1 88 0,95 12,9 1

308 010 X16 5,5 15,5 3000 10 1 89 0,95 17,5 1
7,5 15,5 3000 13 1 89,5 0,95 23,8 1

308 014 X23 9,3 15,5 3000 18 1 91,5 0,95 29,6 1
1" 15,5 3000 20 1 92 0,95 35 1

13 15,5 3000 23 1 92,5 0,95 41,5 1

308 014 X38 15 15,5 3000 26 1 92,5 0,95 46,1 1
18,5 15,5 3000 32 1 92 0,95 59 1

22 27,5 3000 39 1 93 0,95 70 1

308 016 X61 26 27,5 3000 46 1 92,5 0,95 82,6 1
30 27,5 3000 54 1 91,5 0,95 95,5 1

308 016 X87 37 27,5 3000 72 1 90 0,95 117,8 1

Leistungsdaten basieren auf Messungen mit Franklin Electric original Equipment!
*Da es sich um ein integriertes System handelt, (Motor plus Elektronik) beziehen sich diese Werte auf den FU-Eingang(netzseitig)

8" HES System- und Leistungsdaten 400V-50Hz

P Drucklast n I LI n cos @ T T/T}*
400V/50Hz N N AT N N Al n
[kW] F [kN] [min”] [A] [A] [%] [%] [Nm] [Nm]
45 45 3000 74 1 93,3 0,96 143 1
55 45 3000 91 1 93,3 0,96 175 1
308 014 X01
67 45 3000 112 1 93 0,96 213 1
75 45 3000 128 1 92,5 0,96 239 1
75 45 3000 129 1 93,5 0,95 239 1
83 45 3000 143 1 93,3 0,95 264 1
308 016 X01
93 45 3000 162 1 93 0,95 296 1
100 45 3000 178 1 92,7 0,95 319 1
100 45 3000 176 1 94,2 0,94 319 1
110 45 3000 193 1 94,2 0,94 350 1
308 017 X01
130 45 3000 229 1 94 0,94 413 1
150 45 3000 270 1 93,4 0,94 477 1

Leistungsdaten basieren auf Messungen mit Franklin Electric original Equipment!
*Da es sich um ein integriertes System handelt, (Motor plus Elektronik) beziehen sich diese Werte auf den FU-Eingang(netzseitig)
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Franklin Electric

Bedienfeldubersicht

Zurickblattern im Menl

. Vorblattern im Ment
Verlassen des Bearbeitungsmodus ..

. - Wert erhéhen
Lange driicken, um Fehler zurlic-
kzusetzen

LOC
REM

Cursor nach Links

Cursor nach Rechts bewegen
bewegen

Starten des Bearbeitungsmodus

Stoptaste

Nach unten blattern im Ment Starttaste

Wert verringern

Zu Ebene/Element wechseln
Auswahl bestatigen

Start-Up-Wizard

Nennstrom Motordrehzahl

23.0A]| [20.0A il BACK ﬁ Multimonitor
Serner Iotwert PT100 RESET Trendkurve
50.0m3h] | [49.5m3H| 23.7°C| | | 1)

Kontr. Min. Kontr. Akt. Kontr. Max. |=~—| Basis
0.0 0.0 0.0[] (12)

El Feldbusdata
(20)

e

@ Anlaufassistent @
(1) Hilfe

@ Zu Favoriten
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Franklin Electric

Basiskonfiguration

@ @ Russia

Us A
EU V Min:
OFF Max:

Deutsch*

Wahrend der nachsten
Schritte geben Sie bitte die
Systemdaten ein.

Achtung: Ein PT100 Sensor
muss benutzt werden, um die
Motortemperatur zu messen. Der
AnschluB erfolgt an den Klemmen
1,2,3 der PT100-Karte. Siehe
Schnellanleitung.

Sinus Filter
Filter

sTor|C | BEREIT

Eingabe der Systemdaten A
abgeschlossen. Wahrend der 1.90 A @
nachsten Schritte geben Sie bitte v - @
die Motortypenschild- Daten ein. @ Min: 0.26A

Max: 5.20A OO

Eingabe der Motortypenschild-

Daten abgeschlossen. Wahrend
der néachsten Schritte geben Sie
bitte die Installationsparameter ein.

A
v 75.0 m3h

Min: 1.0 m3h
Max: 500.0 m3h

* fir andere Sprachen kontaktieren Sie Franklin Electric Europa GmbH
** nur sicht- und auswahlbar bei Installierter PT100 Optionskarte
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Franklin Electric

Basiskonfiguration

Min: 1.0m
Max: 1000m

Min: 1.0m Siehe @@ Min: 100.0mm @@

Max: 1000.0m Fig.12 Max: 1000.0mm

Eingabe der Installationsparameter { : :H i
@ @ abgeschlossen. Wahrend der Q[m3h] Seite 33/34

nachsten Schritte geben Sie bitte @ h [m] C E—} Seite 35

Min: 0.5m die Prozessdaten ein.

P .
Max: 200.0m [bar] -E—} Seite 36

AI2 Sollwert Seite 37
Stellerbetrieb E’—} Seite 37

Solar S_y Seite 39

sToP|C | BEREIT 1o

Hinweis: Die Prozessreferenz muss

an Al2, Klemmen 4(+) und 5(-)
angeschlossen werden. @
Die Kontrollreferenz muss an

Al1, Klemmen 2(+) und 3(-)

angeschlossen werden. QH

s, RN DY

Mind. Wasseriiberdeckung
Einbautiefe Pegelsonde

Einbautiefe

(FALLS Mind. KUHLMITTELGESCHW. NICHT ERREICHT WIRD)

KUHLMANTELHULLE

Fig. 12

@D Ausbaudurchmesser
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Franklin Electric

Konfiguration Q

150.0 m3h

Min: 0.0m3h @@

Max: 600.0m3h

0...20mA @

Spannung
T

Spannung

Wenn das Signal der
Prozessreferenz V ist miissen Sie

2..10V @
den DIP-Schalter A2 auf U stellen. A @
Beachten Sie die Schnellanleitung. 0..10V

L/ Feldbus

Feldbus 2 @
Standard {} | ()

I

Standard A
v

stoP|C [BEREIT

A 3
v

73.0 m3h

Min: 31.12m3h O

Max: 1000.0m3h

Nach Bestatigung von "OK",
startet die Identifikation mit
stehender Welle. Sie kénnen den
Lauf durch Driicken der roten
"STOP" - Taste jederzeit stoppen.
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Hinweis: Eine analoge Pegelsonde
oder ein analoger Drucksensor
muss als Kontrollreferenz
verwendet werden, angeschlossen
an Al1, Klemmen 2(+) und 3(-).

Siehe Abb. 1, 1.1

Nennstrom Motorstrom Motordrehzahl
23.0A 20.0A | 2300rpm
Sollwert Istwert PT100
50.0m3h 49.5m3h| 23.7°C
Kontrollwert Kontr. Akt. Kontr. Max.
0.0[-] 0.0-]  00[]




Franklin Electric

Konfiguration Q

>
© O
2]

v 160.0m

Min: 0.1m
Max: 1000.0m

Wenn das Kontr.ref. - Signal
mA ist miissen Sie den
DIP- Schalter Al1 auf |
stellen. Beachten Sie die
Schnellanleitung.

Siehe Abb. 3

BETRIEB C BEREIT| 110

Nach Bestéatigen von "Ok"startet
die Identifikation mit stehender
Welle. Sie kénnen den Lauf durch
Driicken der roten "STOP"- Taste
liederzeit stoppen. Nachdem die
Max: 1000.0 m Identifikation beendet ist, ist der
/Antrieb bereit zum start.

23.0A 20.0A | 2300rpm
Sollwert Istwert PT100
50.0m3h 49.5m3h| 23.7°C

Kontrollwert Kontr. Akt. Kontr. Max.

10.0[m] 10.5[m] | 25.0[m]

Min: 0.1 m
Max: 1000.0 m

25.0 bar

Min: 1.0bar
Max: 1000.0bar

Wenn das Kontr.ref. - Signal
mA ist miissen Sie den
DIP- Schalter Al1 auf |
stellen. Beachten Sie die
Schnellanleitung.

Siehe Abb. 3

BETRIEB| C |BEREIT 1/0
Nach Bestatigen von "Ok"startet Nennstrom Motorstrom [Motordrehzahl
die Identifikation mit stehender 23.0A 20.0A | 2300rpm
v 6.0 bar © @ Welle. Sie konnen den Lauf durch Solwert stwert PT100
. @@ Driicken der roten "STOP"- Taste 50.0m3h 49.5m3h 23.7°C
Min: 0.5bar jederzeit stoppen. Nachdem die Kontrollwert | Kontr.AKL. |Kontr.Max.
Max: 100.0bar Identifikation beendet ist, ist der 6.0bar 4.5bar | 25.0bar
Antrieb bereit zum start.
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Franklin Electric

Konfiguration h

oV 0 °Q Feldbus ) | o

Min: 0.1 m Standard @
Max: 1000.0 m

Min: 0.1 m
Max: 1000.0 m

STOP C BEREIT| 110

'Wenn das Signal der
Prozessreferenz V ist missen
Sie den DIP- Schalter AI2 auf
U stellen. Beachten Sie die
Schnellanleitung.

A Feldbus ®
© g ®

standard A @
\

Siehe Abb. 3

A Hinweis: Eine Durchfluss-
15. m Mengenmessung muss als .
v 5.00 8 @ Kontrollreferenz verwendet 150.0 m3h 8 @
Min: 0.00 'werden, angeschlossen an Al1, .
in- 0.00m (Q®) Klemmen 2(+) und 3(-). Min: 1.0 m3h (@)
Max: 40.00m Max: 1000.0 m3h

Siehe Abb. 1, 1.1

sToP|C | BEREIT

Wenn das Kontr.ref. - Signal mA
ist miissen Sie den DIP- Schalter
Al1 auf | stellen. Beachten Sie die
Schnellanleitung.

Siehe Abb. 3

Nach Bestati "OK"startet di Nennstrom Motorstrom Motordrehzahl
ach Bestatigen von "Ok"startet die
Identifikation mit stehender Welle. Sie 23.0A 20.0A 2100rpm
31.1m3h @ kénnen den Lauf durch Driicken der Sollwert Istwert PT100
roten "STOP"- Taste jederzeit stoppen. 15.0m 9.0m 23.5°C
Min: 31.1m3h @@ i’:?;:‘:i:tg'eiISZ:::?';TJ%’;Z‘:SMQ ist, Kontrollwert | Kontr.Akt. Kontr.Max.
Max: 150.0m3h 31.1m3h | 45.0m3h [150.0m3h
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Franklin Electric

Konfiguration P

16.0 bar Feldbus C @@
v Standard |
Min: 0.0 bar (@)
Max: 600.0 bar
STOP c BEREIT] 1/0

Wenn das Signal der
Prozessreferenz V ist miissen
Sie den DIP- Schalter Al2 auf
U stellen. Beachten Sie die
Schnellanleitung.

Siehe Abb. 3

Hinweis: Eine Durchfluss-

C 8.0 bar %) Mengenmessung muss als A )
@ @ Kontrollrefernz verwendet werden, A\ 100.0 m3h @ @
i angeschlossen an Al1, Klemme
oo OO0 by una a0, Min: 1.0 m3h @®)
St Max: 1000.0 m3h

Siehe Abb. 1, 1.1

'Wenn das Kontr.ref. - Signal
mA ist miissen Sie den DIP-
Schalter Al1 auf | stellen.
Beachten Sie die Schnellan-
leitung

Siehe Abb. 3

BETRIEB| C |BEREIT 110
A Nennstrom Motorstrom Motordrehzahl
Nach Bestétigen von "Ok"startet die
v 31.1 m3h @ Identifikation mit stehender Welle. Sie Sollvvzr?.OA IstnO'OA %:.?%Oorpm
@ @ konnen den Lauf durch Driicken der @ © © o

. @@ roten "STOP"- Taste jederzeit stoppen. 8.0bar 6.5bar 23.7°C

Min: 31.1 m3h Nachdem die Identifikation beendet ist, Kontrollwert | Kontr.Akt. Kontr.Max.
Max: 100.0 m3h ist der Antrieb bereit zum start. 31.1m3h | 45.0m3h |100.0m3h
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Franklin Electric

Konfiguration Al2 Sollwert (Al)

sToP| C | BEREIT

Nach Bestatigen von "Ok"startet die ennstrom Motorstrom Motorarehzail
Feldbus A @ Identifikation mit stehender Welle. Sie 23.0A _ 20.0A | 2300rpm
v @ konnen den Lauf durch Driicken der @ Einstellwert Rickmeldung | PT100 .
Standard @ roten "STOP"- Taste jederzeit stoppen. 89.0% |88.9% 23.7°C
Nachdem die Identifikation beendet ist, Kontrollwert Kontr. Akt. Kontr. Max.
ist der Antrieb bereit zum start. 0.0 [_] 0.0 [_] 0.0 [_]

Feldbus @®

Standard A |
v

sToP|C | BEREIT

Die Prozessreferenz muss an
Al2, Klemmen 4 (+) und 5(-)
angeschlossen werden.

Wenn das Signal der Prozessreferenz V
ist miissen Sie den DIP- Schalter Al2 auf
U stellen. Beachten Sie die Schnellan-

leitung. 0..10V A @

Siehe Abb. 3

Konfiguration Stellerbetrieb (SB)

stoP| C | BEREIT St.tafe stoP| C | BEREIT St.tafe ) BETRIEB| () |BEREIT St.afe

Start/Stop muss an Klemme 6 (24V+) und Nach Bestatigen von "Ok'"startet die A @
DI1, Klemme 8 angeschlossen werden oder Identifikation mit stehender Welle. v 89 00 Hz @ @
kann mit dem Keypad (griine/rote Taste o kS o
genutzt werden. yped(e ) @ (S,Ie kc>tnne"nS$_eonPI'_'a!.I1_f dtur(_:thruc_I:en @ Nennstrom Motorstrom Q)
Die Ausgangsfrequenz kann im Betrieb mit steor roein Nach der-n :‘se? dJ:nt?f[izlt‘on 23.0A 20.0A
den Eingéangen DI4 (Frequenz AB) und DI5 Pp! e | A m ° ! Ausgangsfrequenz PT100
(Frequenz AUF) verandert werden. b:a(ﬂ'ldet ist, ist der Antrieb bereit zum 89.80Hz 23.7°C

start.
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Displaymeldungen

Warnungen

BETRIEB C BEREIT NZGllel | / O BETRIEB C BEREIT REal]

BETRIEB EYSI=E Warnung stor|C | eerer [ NE

Grund: Identifikationslauf ist
fehlgeschlagen

Abhilfe: Uberpriifen Sie den richtigen
Anschlul des Motors und stellen Sie
sicher, das der Startbefehl bis zum
AnschluB des Identifikationslaufes anliegt.

Kontrollreferenz- Signal auBerhalb des Motortemperatur krtitisch.

Wertebereichs.

Motortemperatur krtitisch.

Antrieb "schlaft".

Einschlafen steht bevor.
Antrieb "schlaft".

sToP|C |BEREIT

BEREIT MELlLel | / O

Kontrollreferenz- Signal auRerhalb des
Wertebereichs.

Prozessreferenz- Signal zu schwach. Prozessreferenz- Einstellpunkt nicht

erreicht.

Prozessreferenz- Signal nicht erreicht.

Antrieb "schlaft".
Antrieb "schlaft".

STOP BEREIT - Y= e Warnung NRRS)

Kontrollreferenz- Signal war mehrfach Niveauschalter Leer und Voll haben
aulerhalb des Wertebereichs. keine plausible Schalterstellungen
Hinweise Fehler
C |BEREIT 110 C | BEREIT 110 sToP|C | BEREIT 110

Wiedereinschaltverzégerung aktiv. Wiedereinschaltverzégerung aktiv. Der Motorstrom hat das Stromlimit
Bitte warten, Anlage startet Bitte warten, Anlage startet erreicht.
automatisch. automatisch. Uberpriifen Sie die Einstellungen

und die Installation.
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Franklin Electric

Konfiguration 6" HES Solar (S)

(Achtung: Die Inbetriebnahme muss bei ausreichender Sonnenbestrahlung (800W/m2) durchgefiihrt werden!)

\Wahrend der nachsten A A
Schritte geben Sie bitte die
Solarpaneldaten ein. @ v 37.0V @ v 21 @
N ©Q | © D
Min: 10.0V @@ Min: 1 @@
Max: 100.0V Max: 50

Eingabe der Solarpaneldaten
beendet. Wahrend der nachsten

Feldbus
Schritte geben Sie bitte die Daten @ 8 @
der Fiillstandskontrolle ein. A
Min: 00:00 Q0 Min: 09:00 @O Standard |,
Max: 20:00 Max: 23:59

Achtung: Bei Auswahl “Ja” wird
der Motor bei Riickkehr der Sonne
automatisch wiederanlaufen.

Fur Sicherheitshinweise, siehe
Schnellanleitung.

Der Schwimmerschalter (voll)
muss geklemmt werden am termi-

A

1 Schwimmerschalter v

2 Schwimmerschalter
kein Schwimmerschalter

1 Schwimmerschalter

2 Schwimmerschalter />

kein Schwimmerschalter

1 Schwimmerschalter

2 Schwimmerschalter
kein Schwimmerschalter

Offner (NO) C

SchlieRer (NC)

nal 6 (24V+) und DI 5, terminal 15.

Siehe Abb. 5, Seite 27

Offner (NO)
. A
SchlieRer (NC) v

sToP|C | BEREIT

Der Schwimmerschalter (voll) muss
geklemmt werden am terminal 6
(24V+) und DI 5, terminal 15. Der
Schwimmerschalter (leer) muss
geklemmt werden am terminal 6 (24V+)
und DI 4, terminal 14.

Siehe Abb. 5, Seite 27

St.tafel

Schwimmerschalter besteht
die Gefahr des Uberfiillen des
Behalters!

STOP C BEREIT St.tafel

Ein Schwimmerschalter muss geklemmt Eingabe der Nach Bestatigen von “Ok’startet die A
werden am DI2, terminal 6 (24V+) Fuillstandskontrolldaten. Identifikation mit stehender Welle. v 1 OQOO HZ
und terminal 9. Beachten Sie die @ @ Sie kénnen den Lauf durch Driicken @ Nennstom Voo
Schnellanleitung der roten “STOP"- Taste jederzeit 23.0A 21.9A
stoppen. DC- Spannung
Siehe Abb. 5, Seite 27 2856 rpm 679V
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Ytterligare sikerhetsanvisningar

Systemet kan starta om automatiskt (soldrift) - vidta Iampliga skyd-
dsatgarder. Se sida 59

FARA
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Kontrollagen och nédvandiga givarteknologier

.. . . Niva- PT100-givare& Flodesbrytare

Processreferens | Kontrollreferens | Flodesmatare Tryckgivare givare drivenhetskort (digital)
Q - flode Nej (valfri) obligatorisk

P obligatorisk obligatorisk

H obligatorisk obligatorisk
P - tryck Nej (valfri) Ja* obligatorisk

Q obligatorisk obligatorisk

H obligatorisk obligatorisk
H - niva Nej (valfri) Ja* obligatorisk

Q obligatorisk obligatorisk

P obligatorisk obligatorisk
Al2-referens |, Ja* Nej Nej Valfri Nej
(AI)
Manuellt lage |Nej Ja*
Soldrift Nej Ja* obligatorisk

*konsultera Franklin Electric
** behover bedémas till PLC

Batteriinstallation IP66

Batteriinstallation 1P21
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Standard I/0

Anslutningar 6"/8" HES standardsystem

Terminal Signal
1 |+10 Vref |Referensutgang
Analog ingéng
2 |AI+ spanning eller strom Kontrollreferens: Al1, Terminaler 2(+), 3(GND)
Anslutning beror pa inatalini
3 |AIM- Analog ingang vanlig (in:‘séﬁr:;:?ggar)emr P Standardinstélining [V]
4 A+ Analog ingang
spanning eller strom Al2, Terminaler 4(+), 5(GND)
Processreferens: St instalini A
5 |Al2- Analog ingang vanlig andardinstalining [mA]
6 |24V ut 24V hjélpspénning
7 |JRD 1/0 jord
8 [DI1 Digital ingang 1 Start/Stopp: DI1, Terminaler 6(+24V), 8(DI1)
9 |[DI2 Digital ingéng 2 Externt fel: D12, Terminaler 6(+24V), 9(DI2)
10 |DI3 Digital ingang 3 Manuell drift: DI3, Terminaler 6(+24V), 10(DI3)
11 |CM Vanlig fér DI1 - DI6*
12 |24V ut 24V hjalpspénning
13 |JRD 1/0 jord
14 |DI4 Digital ingang 4 Stéllpunkt- : DI4, Terminaler 6(+24V), 14(D14)
15 |DI5 Digital ingang 5 Stillpunkt+ : DI5, Terminaler 6(+24V), 15(DI5)
16 |DI6 Digital ingang 6 Aterstall: DI6, Terminaler 6(+24V), 16(DI6)
17 |CM Vanlig fér DI1 - DI6*
Analog utgang,
18 |AO1+ spanning eller strom
19 |AO-/JRD |[Analog utgang vanlig
30 [+24Vin 24V hjélpspénning in
A |RS485 Seriebuss, negativ
B [RS485 Seriebuss, positiv

Kan isoleras fran jord, se kapitel 5.1.6.

Fig. 1: Ingangs-/utgangsterminaler

2-tradsgivare

- El + 24V (Terminal 6)
-Vanlig - — Al+ (Terminal 2/4*)
I:AI - (Terminal 3/5%)

Vanlig (Terminal 7)

3-tradsgivare

— El+ 24V (Terminal 6)
- 0/4-20 mA —— Al+ (Terminal 2/4*)

Vanlig - —ﬁnlig Terminal 7)
Al- (Terminal 3/5%)

4-tradsgivare

El+ 24V (Terminal 6)

Vanlig Vanlig (Terminal 7)
0/4-20 mA+ —— Al + (Terminal 2/4*%)
0/4-20 mA - — Al- (Terminal 3/5%)

Fig. 1.1 : Givaranslutning
* beroende pa referens

ISl Relder
standard 1/O
Fran term. @l Fran term. Terminal
# #13 -

\ i 21 RO1/1 7 Reldutgang 1

i KOR “---® 22 |RO12 Drift:  RO1, Terminaler 22(+24V), 23

R O O REEEEE » 23 |RO13 —
24 RO2/1 Reldutgang 2
25 RO2/2 : Varning/fel:  RO2, Terminaler 25(+24V), 24
26 |RO2/3 —

Fig. 2: Relautgang anslutning

P21

Fig. 3: Signalval analog ingang/utgang

P21

Fig. 4: Digitalt ingangsval

IP66

/
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6" HES soldrivet system

NIPPELMUFF Y J amm |
| 25mm (17) 7 MINIMIAVSTAND |
IP 66 HES =
Soldritt STANDARD .;
DC-strém

T-ROR ) -
TR
Solpanel | [\l!‘&t\\\\\\‘\‘su‘ (\\\\ﬁ\\}
VN4
ip=wly

NN :

KAPA SKOVELN FOR ATT RENSA
| RORET MED MINST 4 MM RUNTOM |

Varmekar

Flodesbrytare |
(behévs fér driften): 226 019 101
|_‘7 B - - - J
| — | ® 4 D
: A | é [l )
|
| ﬂ Filter H
e |
! [
! [
| Reducerande
: 40°C -100% |
DC-urkoppling
| 50°C -75% : tillvalbar del A Brytare [\ U
“Full” -
| 60°C - 50% | e == 4
L - — = -’
-— - - - -
Pump/Motor
— Brytare E
“Tom”
F Wen) 1
-~ - - -7
H \\Q'\"l - - ’,
\\',- - - - -

Alternativ AC i
strom (tillvalbar)

2 nivakontrollbrytare for drift
tillvalbara delar: 308 170 209

Anslutningar 6" HES soldrivet system

Standard I/O

Terminal Signal

1 |+10 Vref |Referensutgang
Analog ingang
2 |AIT+ spanning eller strom
3 [AM- Analog ingang vanlig
Analog ingang
4 |A2+ spanning eller strém
5 |Al2- Analog ingang vanlig
6 |24V ut 24V hjalpspanning
7 |JRD 1/0 jord
8 |DI Digital ingang 1 Start/Stopp: DI1, Terminaler 6(+24V), 8(DI1)
9 [DI2 Digital ingang 2 Flddesbrytare: D12, Terminaler 6(+24V), 9(DI2)
10 |DI3 Digital ingang 3 Manuell drift: DI3, Terminaler 6(+24V), 10(DI3)
11 |CM Vanlig fér DI1 - DI6*
12 |24V ut 24V hjalpspénning
13 |JRD 1/0 jord
14 |DI4 Digital ingang 4 Kontrollbrytare "Tom" D14, Terminaler 6(+24V), 14(Dl4)
15 |DI5 Digital ingéng 5 Kontrollbrytare "Full" DI5, Terminaler 6(+24V), 15(DI5)
16 |DI6 Digital ingang 6 Aterstll: DI6, Terminaler 6(+24V), 16(DI6)
17 |CM Vanlig fér DI1 - DI6*
Analog utgang,
18 |AO1+ spanning eller strém
19 |AO-/JRD |[Analog utgang vanlig
30 [+24Vin 24V hjélpspénning in
A |RS485 Seriebuss, negativ
B [RS485 Seriebuss, positiv

* Kan isoleras fran jord, se kapitel 5.1.6.

Fig. 5: Ingangs-/utgangsterminaler
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Motoranslutningar och alternativkort

Fargkod FE-motor kort forb:

\Y U - brun

b w V - gra
'PE_ Pl PE 9
W - svart

e : Fargkod FE PT100 forb:

o]

o 1 2 3

o

[} 1 - svart

o 2-bla

o]

o 3 - brun
Fig. 7: PT100-kort (vanster plats) Fig. 8: PT100-anslutning

____ BryggaXx2 o4
O~ CEE TN N
o [TEEE A o
O e l; ' Eil 8 B
o) = |t Em o
QO = -y %Ill QO |«
ok = et o«
0 |=| : E ;‘ O ||
Ol K ] - O |«
(o] = =
LI Brygga X4 3_
Fig. 9: OPTB1, 6 DI/DO-kort Fig. 10: OPT-B4, 1Al/2A0-kort

ord 1: motorstrém

ord 2: processvarde

ord 3: kontrollvarde

ord 4: PT100-temperatur
ord 5: motorhastighet (RPM)
ord 6: processreferens

ord 7: reldutgang

ord 8: utgangsfrekvens

Busskoppling Brygga Granssnittspanel - Koppling

Fig. 11: OPTES, Profibus-kort (hoger plats)

48

Technical changes without notice / Techn. Anderungen vorbehalten / Modifications techniques réservées sans préavis / 5930



P

Franklin Electric

6" HES Data for systemprestanda 400 V-50 Hz

P Dragkraft n | 1./1* n kos @ T TI/T*
400 V/50 Hz o N N ATN N Al ln
[kw] | F[kN] [min-] [A] [A] [%] [%] [Nm] [Nm]
4 15,5 3000 8 1 88 0,95 12,9 1
308 010 X16 5,5 15,5 3000 10 1 89 0,95 17,5 1
7,5 15,5 3000 13 1 89,5 0,95 23,8 1
9,3 15,5 3000 18 1 91,5 0,95 29,6 1
308 014 X23
1 15,5 3000 20 1 92 0,95 35 1
13 15,5 3000 23 1 92,5 0,95 41,5 1
308 014 X38 15 15,5 3000 26 1 92,5 0,95 46,1 1
18,5 | 155 3000 32 1 92 0,95 59 1
22 27,5 3000 39 1 93 0,95 70 1
308 016 X61 26 27,5 3000 46 1 92,5 0,95 82,6 1
30 27,5 3000 54 1 91,5 0,95 95,5 1
308 016 X87 37 27,5 3000 72 1 90 0,95 117,8 1
8" HES Data for systemprestanda 400 V-50 Hz
P Dragkraft n | /1> n kos @ T TI/T*
400 V/50 Hz N N AT N alln
[kW] | F[kN] [min] [A] [A] [%] [%] [Nm] [Nm]
45 45 3000 74 1 93,3 0,96 143 1
55 45 3000 91 1 93,3 0,96 175 1
308 014 X01
67 45 3000 112 1 93 0,96 213 1
75 45 3000 128 1 92,5 0,96 239 1
75 45 3000 129 1 93,5 0,95 239 1
83 45 3000 143 1 93,3 0,95 264 1
308 016 X01
93 45 3000 162 1 93 0,95 296 1
100 45 3000 178 1 92,7 0,95 319 1
100 45 3000 176 1 94,2 0,94 319 1
110 45 3000 193 1 94,2 0,94 350 1
308 017 X01
130 45 3000 229 1 94 0,94 413 1
150 45 3000 270 1 93,4 0,94 477 1

Prestandadata baseras pa matt som tagits med Franklin Electrics originalutrustning!
*Eftersom detta ar ett integrerat system (motor plus elektronik) sa géller dessa siffror VFD-inmatning

49

Technical changes without notice / Techn. Anderungen vorbehalten / Modifications techniques réservées sans préavis / 5930



P

Franklin Electric

Oversikt tangentbordsknappar

Ga bakat i menyn

Lamna redigeringslage gﬁgavg’:g:tt tmenyn

Aterstéll fel med lang tryckning

BACK LOC
RESET REM

Flytta markéren

Flytta markéren
vanster

hoger

Stoppknapp Rulla nedat i menyn Startknapp

Minska vardet

Ange aktiv niva/term
Bekréfta val

Uppstartsguide

[Nominel amp | [Motorhastighet] Faltbussdata
| [23,0A| PO0,0A|2300rpm A D (20)
TEllpunkt Feedback | [PT100 ] |\ {{=~1=0F Trendkurva El Trendkurva
50,0 m*h|[49,5m°h || 23,7°C (12) (4)
rStPn K& Akt (K&l Max. ﬁ Grundl
0,01 D.O[T] .0 (12)

Hi‘ Uppstartsguide @ { @
(1) Higlp

@ Léagg till favoriter
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Grundkonfigurering

Engelska

*

Observera att en PT100-givare
maste anvandas for matning av
motortemperatur, ansluten till OPT-
BH, terminaler 1, 2 och 3.
Se Snabbinstallationsguiden.

Sinusfilter
du/dt-filter v

110 STOPP KLAR 110
— C
Systemdata klar. Ange motorns
markplatsdata i foljande steg. 500V A @ O 190 A @
v @ Min: 0.26 A © @
230V © in: 0,
oy Max: 5,20 A O

Motorns mérkplatsdata klar. Ange @

- b A

Driftspunktsdata under féljande

steg. @ v 75,0 m*h @ @
Min: 1,0 m¥h Q)

Max: 500,0 m*h

* for andra sprak kontakta Franklin Electric Europa GmbH
** visas och kan valjas om PT100 alternativkort ar installerat
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Grundkonfigurering

A

v 90,0 m v s000mm | © (D
Min: 1,0 m Min: 1,0 m Se @@ Min: 100,0 mm @@
Max: 1 000 m Max: 1 000,0 m Fig.12 Max: 1000,0 mm

Inmatning Driftspunktsdata klar. 3 {:H i
Ange Processdata under foljande Q [m /h] A Sida 53
steg. @ h [m] {: '—} Sida 55
Min: 0,5m Se QO v
Max: 200,0 m Fig.12 P [bar] -@—P Sida 56
Al2-referens Sida 57
Manuellt lage Sida 57
Soldrift {: '—}Sida 59
storp|(C | KLAR o]

Processreferensen maste vara

5(-). Kontrollreferens 1 maste vara
ansluten till Al1, terminaler 2(+) och

3(-).

ansluten till Al2, terminaler 4(+) och @

PUMPINSTALL.- DJUP
Min. vattenpelare
Installationsdjup nivasond

Foédesinducerare HYLSA
(Vid ofillrackligt kylflode)

Fig. 12
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Konfigurering Q

storp|C | KLAR Ilo

storp|C | KLAR 1Io

420 mA A @ v 150,0 m*h @ @ Faltbuss @ @
=V @ @

0..20 mA Min: 0,00 m*h @@ Standard C
spanning Max: 600,0 m*h
- A
ALLLE 1 Q
]
v !
s1oPP|(C | KLAR 10 p [STOPP C | KLAR 110 storp| % | KLAR /o

Observera, om Al2 anvands

som spanningsingang behover 2.10V | 71 Féltbuss
DIP-brytaren AI2 sta pa U. Se @ ® @ @ @

Snabbinstallationsguiden.

A
0..10V (V] Standard
v

sToPP| (| KLAR /o

Observera, en analog nivamétare
eller analog tryckgivare maste
anvandas som Kontrollreferens
1, ansluten till Al1, terminaler 2(+)
och 3(-).

store|C | KLAR o v Se Fig. 1, 1.1

sTopPP|(C | KLAR 1o

A
v 73,0 mth © Q
Min: 31,12 m*h Q)

Max: 1 000,0 m*h

Nar ni tryckt pé "OK" startar Nominell amp  |Amp Motorhastighet
identifiering utan rotation. Ni kan @ 23,0A | 20,0A |2300rpm
stoppa identifieringen genom att nar Stallpunkt Feedback PT100

som helst trycka pa den réda Stopp- 50,0 m*h | 49,5 m3h| 23,7°C
knappen. Nar identifieringen ar klar KtriStPnt Ktrl. Akt. Kirl. Max.

ar drivenheten klar att starta. 0,0[-] 0,0[-] 0.0 [1]
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Konfigurering Q

STOPP KLAR /0

Min: 0,1 m
Max: 1000,0 m

STOPP KLAR

Om Kontrollreferenssignalen

ar mA, maste DIP-brytaren Al1 @
st& pa |. Se Snabbinstallations- @ 4..20 mA c ) @
guiden. 0..20 mA
Spéanning
Se Fig. 3

Min: 0,1 m
Max: 1000,0 m

Min: 0,0 m
Max: 1000,0 m

starta.

Nar ni tryckt pa "OK" startar
identifiering utan rotation. Ni kan
stoppa identifieringen genom att
nar som helst trycka pa den réda
Stopp-knappen. Nar identifieringen
ar klar &r drivenheten klar att

20,0 A2 300 rpm
Feedback PT100

P[bar]

495m*h | 237°C
Ktrl. Akt. Ktrl. Max.
10,5m| 250m
STOPP KLAR 110

Om Kontrollreferenssignalen
ar mA, maste DIP-brytaren Al1

v 25,0 bar
Min: 1,0 bar
Max: 1 000,0 bar
A
]
]
]
1
KLAR 110

Min: 0,5 bar
Max: 100,0 bar

sta pa . Se Snabbinstallations- @ 4..20mA A
guiden. \%
0..20 mA
Spénning
Se Fig. 3
sToPP|C | KLAR 110

Nar ni tryckt pa "OK" startar
identifiering utan rotation. Ni kan
stoppa identifieringen genom att nar
som helst trycka pa den réda Stopp-
knappen. Nar identifieringen &r klar ar
drivenheten klar att starta.

54

Nominell amp (Amp

Motorhastighet

20,0 A2 300 rpm
Feedback PT100

50,0 m*h| 49,5 m°h | 23,7°C
KtriStPnt Ktrl. Akt. Ktrl. Max.
6,0 bar 4.5 bar | 25,0 bar
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Konfigurering h

sTorp|C | KLAR 110

20,0 m

= A
Féltbuss @
°Q | in 1 9® Eiluss v | 2 @
Min: 0,1 m Standard @
Max: 1000,0 m

Min: 0,1 m
Max: 1000,0 m

STO-
op |C | KLAR 110

Observera, om Al2 anvands som
spanningsingang behéver DIP-
brytaren Al2 st pa U.

Se Snabbinstallationsguiden.

@) Faltbuss ®
© > ®

Standard A @
v

Se Fig. 3

Observera, en flodesmatare maste

oy s
anvandas som Kontrollreferens, 3
v 1500 m 8 @ ansluten till Al1, terminaler 2(+) 150.0 m*h 8 @
Min: 0,00 m @ " Min: 1.0 m°h @0
Max: 40,00 m Max: 1000.0 m°h
Se Fig. 1, 1.1

I
I
I
I
1
/

/10

Om flodesmaétarens signalrefe-

rens ar mA, maste DIP-brytaren
Al1 sta pa |. Se Snabbinstalla-
tionsguiden.

stopp | | KLAR

KOR || KLAR o

Nar ni tryckt pa "OK" startar Nominell amp  [Amp Motorhastighet
A 311 mh @ identifiering utan rotation. Ni kan 23,0A| 20,0A | 2100 rpm
v 1,1 m © @ stoppa identifieringen genom att nar @ Stéllpunkt  |Feedback  |PT100
som helst trycka pa den réda Stopp- 15,0 m 90m 23,5°C
Min: 31,1 mh 0 knappen. Nér identifieringen ar Kiar RsPnt (R [Rol M
Max: 150,0 meh ar drivenheten klar att starta. 31,1 m*h| 45,0 m*h |150,0 m*h
55

Technical changes without notice / Techn. Anderungen vorbehalten / Modifications techniques réservées sans préavis / 5930



P

Franklin Electric

Konfigurering P

sTopp| () | KLAR 110

@ Faltbuss @

1 b

6,0 bar @ @ v @
@@ Standard @

Min: 0,0 bar
Max: 600,0 bar

sTorp| () | KLAR 110

Observera, om Al2 anvands som
spanningsingang behover DIP-
brytaren Al2 st& pa U.

Se Snabbinstallationsguiden.

g for) Faltbuss @Q

Standard A @
v

Se Fig. 3

Observera, en flidesmétare maste

8,0 bar anvandas som Kontrollreferens 2.10V A @
N © 1, ansluten till Al1, terminaler 2(+) @ 0 10y A ® @ v 100,0 m*h © @
Min: 0,0 bar @ 30 OV v | © Min: 1.0 m? Q0
. Strém in: 1.0 mh
Max: 40,0 bar =trom

Max: 1000.0 m°h

Se Fig. 1, 1.1

Om flodesmatarens signalrefe-
rens ar mA, maste DIP-brytaren

Al1 sta pa C. Se Snabbinstalla- 4..20 mA C o @
0..20 mA
storp | | KLAR KOR || KLAR o
L N N INominell amp |Amp Motorhastighet
A s Nar i tryckt pa "OK" startar 230A | 200A |2300 rpm
v 31,1 m*h identifiering utan rotation. Ni kan Stalipunkt Foodback PT100
stoppa identifieringen genom att nar 8,0 bar| 6,5 bar 23,7°C
Min: 31.1 mh iom helst 't\lryck: p?ifden réda“Stlialpp- KuiStPnt Kirl. AKL. Kirl. Max.
. 3 nappen. N&r identifieringen &r klar 3| 3 3
Max: 100.0 m*h 4r drivenheten Klar att stara. 31,1 m*h |45,0 m*h |100,0 m°h
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. VAN
Faltbuss v A
Standard

STO- 1 | kLaR 1o

Faltbuss @®

Standard N @
\%4

Om Processreferensen maste
anslutas till Al2, terminaler 4
(+) och 5(-).

Tangent-

Start/stopp maste anslutas till terminal
6 (24V+) och DI1, terminal 8 eller kan
anvandas med tangentbord (grén/réd
tryckknapp).

Utgaende frekvens kan andras under
drift med DI4 (frekvens NED) och DI5
(frekvens UPP)

Konfiguration Al2-referens (Al)

stopp| (| KLAR 110

Nar ni tryckt pa "OK" startar
identifiering utan rotation. Ni kan

stoppa identifieringen genom att nar
som helst trycka pa den réda Stopp-
knappen. Nar identifieringen &r klar
ar drivenheten klar att starta.

KOR || KLAR e}
Nominell amp  |Amp Motorhastighet
23,0A 20,0A |2 300 rpm
Stallpunkt Feedback PT100
89,0% | 88,9 % 23,7°C
KtriStPnt Ktrl. Akt. Ktrl. Max.
00[] | 00[] |0.0[]

0..20mA V ®)

Spéanning

Observera, om Al2 anvands som
spanningsingang behover DIP-
brytaren Al2 sta pa U.

Se Snabbinstallationsguiden.

Se Fig. 3

110

Konfiguration manuellt lage (ML)

Nar ni tryckt pa "OK" startar

identifiering utan rotation. Ni kan
stoppa identifieringen genom att nar
som helst trycka pa den réda Stopp-
knappen. Nar identifieringen &r klar
ar drivenheten Klar att starta.

57

{ 80,00 Hz
Nominell amp Amp
23,0A 20,0A
Frekvensutgang PT100
89,80Hz 23,7°C
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Meddelandevisning

Felmeddelanden

KOR |C | KLAR

KOR C KLAR

Kontrollreferenssignal utom rack-
vidden Enheten &r i vilolage.

Orsak: Identifieringskérning misslyckades

Atgérd: Kontrollera att motorn &r
ansluten till frekvensomvandlaren och
Kér-kommandot forsvinner inte forrén
identifieringskorningen ar klar.

Motortemperatur kritisk. Enheten
garinivilolage.

Motortemperatur kritisk. Enheten
arivilolage.

KLAR WA

Processreferensignal for lag. Processreferensens stéllpunkt ej
Enheten &r i vilolage. uppnadd pa lange. Enheten ar i
vilolage.

Processreferensens signal ej Kontrollreferenssignal utom rack-

uppnadd pa lange. vidden Enheten &r i vilolage.

KLAR FAWARY

Kontrollreferenssignal utom rack- Nivabrytare Tom och Full har ej
vidden flera ganger. rimliga brytarinstéliningar.

Varning Fel

C| KR e} C| KLAR o) sTorp| | KLAR e}

Nasta Startfordrojning aktiv. For hég Processrefrens vid lag Motorstrém uppnadd
Vanta, drivenheten hastighet under en tid. Strom-Grans. Kontrollera install-
startar automatiskt. ning och pump.
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Franklin Electric

Konfiguration 6" HES Soldriven (S)
(Observera: Slutlig uppstart maste goras under tillrackliga stralningsforhallanden (800 W/m?))

Ange Solpanelsdata under féljande
steg.

Min: 10,0 V
Max: 100,0 V

Solcellsdata klar.
/Ange kontrolldata under féljande
steg.

Min: 00:00
Max: 20:00

Min: 09:00
Max: 23:59

STOPP. C KLAR Tangent

bord

Varning: Nar Automatisk omstart

automatiskt nér solen atervénder.
Se SIG fér sékerhetsinformation.

o A

En nivabrytare v
Tva nivabrytare
Ingen nivabrytare

En nivabrytare

Tva nivabrytare A
A\

Ingen nivabrytare

En nivabrytare
Tva nivabrytare
Ingen nivabrytare c

QP

QP

Tangent-
storp|(C nger

Nivabrytaren (Full) maste vara ansluten
till terminal 6 (24V+) och DI 5, terminal

@ 15. @

Se Fig. 5, sidan 47

. S A
Normal éppen (NO)

Normal 6ppen (NO v
Normal stangd (NS)

Nivabrytaren (Full) maste vara ansluten
till terminal 6 (24V+) och DI 5, terminal

Normal 6ppen (NO)

@ @ 15. Nivbrytaren (Tom) maste vara @
v A snluten till terminal 6 (24V+) och DI 4,
Normal sténgd (NS) , © terminal 14.

Se Fig. 5, sidan 47

storP|(C | KLAR

Tangent-
bord

Varning: Utan nivabrytare
finns risk att tanken évers- @
vammas!

En Flodesbrytare maste vara
ansluten till DI 2, terminal
6(24V+) och terminal 9. Se
Snabbinstallationsguiden.

Se Fig. 5, sidan 47

Kontrolldata klar

Nar ni tryckt pa "OK" startar
identifiering utan rotation. Ni kan
stoppa identifieringen genom att nar
som helst trycka pa den réda Stopp-
knappen. Nar identifieringen &r klar
ar drivenheten klar att starta.

A
£ 100,00 Hz

@ Nominell amp Amp

23,0A 21,9A
Motorhastighet DC- 1ank spanning

2 856 rpm 679V
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Annotering
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Annotering
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